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ЦЕЛЬ ПРОЕКТАЦЕЛЬ ПРОЕКТА

Интеграция виртуальных лабораторных комплексов (ВЛК) вИнтеграция виртуальных лабораторных комплексов (ВЛК) в 
единое исследовательское пространство для обеспечения 
доступности и универсальности существующих и создания 
новых лабораторий удаленным пользователям для 
проведения исследований в образовании, науке и бизнесе.
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ОТКРЫТЫЙ ВИРТУАЛЬНЫЙ 
ЛАБОРАТОРНЫЙ КОМПЛЕКС

система интеллектуальных, организационных исистема интеллектуальных, организационных и 
вычислительных ресурсов, построенная на принципах  
открытых систем, и предназначенная для решения задач 
образования, науки и бизнеса
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КОНЦЕПЦИЯ ПОСТРОЕНИЯКОНЦЕПЦИЯ ПОСТРОЕНИЯ

заключается в моделировании процессов, возникающих призаключается в моделировании процессов, возникающих при 
взаимодействии объекта исследователя, исследования 
объекта, численного эксперимента и программно-аппаратного 
комплекса.
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СТРУКТУРА ИНФОРМАЦИОННОГО 
ПРОСТРАНСТВА
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ФОРМИРОВАНИЕ ОВЛК ДИНАМИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ

ПОСТАНОВКА ЗАДАЧИПОСТАНОВКА ЗАДАЧИ

Выделение профиля:Выделение профиля:
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ФОРМИРОВАНИЕ ОВЛК ДИНАМИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ

ПОДГОТОВКА К ФОРМАЛИЗАЦИИПОДГОТОВКА К ФОРМАЛИЗАЦИИ
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ФОРМИРОВАНИЕ ОВЛК ДИНАМИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ

ФОРМАЛИЗАЦИЯФОРМАЛИЗАЦИЯ
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ФОРМИРОВАНИЕ ОВЛК ДИНАМИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ

ПОСТРОЕНИЕ АЛГОРИТМАПОСТРОЕНИЕ АЛГОРИТМА

Канонический метод Метод ЭйлераКанонический метод
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ФОРМИРОВАНИЕ ОВЛК ДИНАМИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ

РАЗРАБОТКА ДИНАМИЧЕСКОЙ МОДЕЛИРАЗРАБОТКА ДИНАМИЧЕСКОЙ МОДЕЛИ

Программный комплексПрограммный комплекс

Моделирование и 
исследование динамической 
устойчивости летательных 
аппаратов

Свидетельство о 
государственной 
регистрации программы нарегистрации программы на 
ЭВМ № 2010611155 от 
9.02.2010 г.9.02.2010 г.
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ФОРМИРОВАНИЕ ОВЛК ДИНАМИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ

ПРОВЕДЕНИЕ ЭКСПЕРИМЕНТАПРОВЕДЕНИЕ ЭКСПЕРИМЕНТА
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ФОРМИРОВАНИЕ ОВЛК ДИНАМИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ

АНАЛИЗ ПОИСК ЗНАНИЙАНАЛИЗ. ПОИСК ЗНАНИЙ

свободное вращение
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свободное вращение



ФОРМИРОВАНИЕ ОВЛК ДИНАМИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ

АНАЛИЗ ПОИСК ЗНАНИЙАНАЛИЗ. ПОИСК ЗНАНИЙ

движение в потенциальном поле
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движение в потенциальном поле



ФОРМИРОВАНИЕ ОВЛК ДИНАМИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ

АНАЛИЗ ПОИСК ЗНАНИЙАНАЛИЗ. ПОИСК ЗНАНИЙ

движение в потенциальном поле под действием сил с
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движение в потенциальном поле под действием сил с 
диссипацией энергии



АВТОМАТИЗИРОВАННАЯ СИСТЕМААВТОМАТИЗИРОВАННАЯ СИСТЕМА

совокупность средств, методов и пользователей для хранения, 
обработки и представления информации.

основные задачи системы
управление ОВЛК;
формирование профилей ОВЛК;
организация электронного документооборота;
управление экспериментамиуправление экспериментами

Используется базовая технология открытых системс ол зуе с базо а е оло о р с с е

Автоматизированная система ОВЛК 15



СТРУКТУРА АССТРУКТУРА АС
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вход в раздел поиска 
и просмотр списка

регистрация на портале

вход в портал
Выч.ресурсы

ОВЛК динамич. системы

формирование запроса

ВЛ

Сведения об
экспериментах

запуск 
эксперимента

Метод.ресурсы

выбор ВЛ

р

ввод нач. условий
ВЛ

17оценка системного ресурсаАвтоматизированная система ОВЛК



РЕЗУЛЬТАТЫ ЭКСПЕРИМЕНТАРЕЗУЛЬТАТЫ ЭКСПЕРИМЕНТА
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результаты эксперимента

В
результаты 
эксперимента Сведения об

экспериментах

Выч.ресурсы

ВЛ

форум

обсуждение
с коллегами

Метод.ресурсы

ОВЛК динамич. системы
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‐ форум
‐ видеоконференция
‐ чат



ПРЕИМУЩЕСТВАЩ
Характеристики Преимущества Эффект

1.Эксплуатационные затраты на развертывание и поддержку Незначительные Высокий

2. Изменение условия эксперимента Без участия разработчика Высокий

3. Настройка рабочего места Под индивидуального
пользователя

Высокий

4. Выбор инструментов исследования По запросу пользователя Высокий

5. Интерфейс взаимодействия Унифицированный Высокий

6. Предоставление инструментов управления экспериментом Без посредников Высокийр д ру у р р р д

7. Участие в проведении экспериментов и анализе результатов Коллективное Высокий

8 Компьютер пользователя программно-аппаратная Минимальные требования Высокий8. Компьютер пользователя, программно-аппаратная 
платформа

Минимальные требования, 
распространенные

Высокий
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БЛАГОДАРИМ ЗА ВНИМАНИЕ!

Автоматизированная система ОВЛК 21


